Peny6sinka Cpncka
YHUBEP3UTET Y BABOJ JIYIIU
HacraBHo-HayuHo Bujehe

bpoj: 05-677/06
Hana, 20.11.2006. roguue

Ha ocnoBy unana 113. Craryra YHusepsutera y bamoj Jlyuu, HacraBHo-HayuyHo
Bujehe YHuBep3utera Ha cjennunu ox 20.11.2006. roauue,
JOHOCH

OdJUYKY

Haje ce carnachoct Ha Opinyky HacraBHo-Hayunor Bujeha MaiuuHckor
akynrera o uzbopy ap CUME JOKAHOBURA y 3Bame BanpenHor npodecopa Ha
npeamety IlpojekroBame momohy pauyHapa, omHOcHO Ha obOsact HMudopmaunone
TEXHOJIOTH]€ y MAlIMHCTBY, Ha MEPUO/ OJ1 IIECT IOAMHA.

Ob6pa3znoxkeme

Mammnckn dakynrer y bawoj Jlyuu mocraBuo je Ha cariacHoctT Omiyky o
u3bopy np Cume JokaHoBuha y HACTaBHUUKO 3Babe — BAHPEIHU MPodecop.

Hacrapno-nayuno Bujehe YHuBep3uTera Ha cjeanuuu oxapxanoj 20.11.2006.
rojiMHe yTBpAMIO je Ja je HaBeieHa Omiyka y ckimamy ca oapeadama 3aKkoHa o

yHuBepsurety U CtaTyta YHUBEp3UTETA.

CarnacHo unany 72, 102. n 103. 3akoHa O YHHBEpP3UTETY, OJUIYYEHO j€ Kao y
aucno3utuBy ose OJyke.

" IPRJICIETHIK

JloctaBsbeHo: ‘
1. @akynrery 2x HACTABHO-HAYYHOI' BUJERA
2. Apxusu X

3. JlokymeHrauuju
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PEIIYBIIVIKA CPTICKA YHMBEPIUTET Y SAKOJ YL

VHUBEP3UTET Y BAKOJ JIVIA ‘

MAIIUHCKY GAKYJITET nemneto: Bl /0. 2ovg

HACTABHO HAYYHO BUJERE OPL.JEA. |  GPOJ

Bpoj: 08-1087/06.

Mana, 27.10.2006.roxune 05 ‘ 677
;

Ha ocHoBy unana 110. 3akona o yHusepsurety ("Ci.rnachHux PC", 6poy:
12/94.) Te unana 136. Craryra Mammuckor akynrera y Bamoj JIyuu, HactasHo- :
Hay4Ho BHjehe Ha cjemHuum ox 26.10.2006. rogune KOHOCH -‘

OONIUYKY
0 H300py y HACTABHO 3Bath€ BAHPEAHOT npogecopa

Ynan 1.
Ap Cumo Joxanosuh, T nex MaluACTBa, Oupa ce y 3Barbe BaHpeHOT
npodecopa Ha npeamet "TIpojekToBame nomohy padyHapa" omHOCHO Ha 0671acT
"Mupopmanmore TexHoMOTH]E ¥ MalIMHCTBY" Ha IIEPHOJ OX LIECT (6) FOMHA M MOYXKE
OuTH MOHOBO GHpPaH y MCTO WA BHINE 3BAbeE.

Ynan 2.
Omtyxa cTyna Ha CHAry JaHOM cariacHOCTH YHuBep3uTera 3a u360p U3 wiana 1. oBe
Onnyxe.

Ynan 3.
Bpury oxo nposohema Omnyke Bomuhe nexan @axynreTa.

Ob0pa3nokeme

Ha o6jasmenu Konkype y macty "I'nac Cprcke" Ha mpeamer "TpojexToBame omohy
padyHapa" oiHOCHO Ha o6iact "Undopmaione TEXHOJIOTHj€ Y MAIIMHCTBY" y
HaCTaBHO 3Barbe BaHPEIHOT Ipodecopa npujasro ce ap Cumo Jokarosuh, Ha OCHOBY
uyera je HactaBHo-Hay4Ho Bujehe Dakyirera mMeH0BaTO Komucujy y cacrasy:

1. Pen.npod. ap [paran Munytusosuh, Mammmucku daxynrer Beorpan
2. Pen.nmpod.np Lsujan Kpcmanosuh, DaxynTeT TexHUukuX Hayka Hosu Can
3. Banp.npod.np Mupocnas Poruh, Mamuscku (axynrer Bama Jlyka

Komucuja je monuujena ussjemraj o HCIymaBamwy ycinoBa KoHKypca npujaBbeHOr
Kanaunara HHB-y @axynrera Ha cjenmumu 26.10.2006. romuxe.
Haxon pasmarpama Hacrapro-Hay4so BHjelie je IPUXBATHIIO H3BjeITa] U OIy4EHO

je xao y nucmosutusy Ommyke.

JocTaBmeHoO:
1.HHB-e YHusepsurera
2. Ilexan

3. Cexpetap

4. Tocuje

5. Cjennuuky mMatepujan
6. Apxusa







Dr Dragan Milutinovié, red. prof., MaSinski fakultet, Beograd
Dr Cvijan Krsmanovié, red. prof., FTN, Novi Sad
Dr Miroslav Rogi¢, v. prof., MaSinski fakultet, Banjaluka

INASTAVNO-NAUCNOM VIJECU
MASINSKOG FAKULTETA U BANJALUCI

Predmet: IzvjeStaj Komisije za pripremanje prijedloga za izbor nastavnika
na predmet “PROJEKTOVANJE POMOCU RACUNARA”

Odlukom Nastavno-nau¢nog vije¢a Masinskeog fakulteta u Banjaluci od 14.07. 2006. godine i
Rjesenjem dekana fakulteta br. 08-250-1/06 od 19.07.2006. godine, imenovani smo u Komisiju
za pripremanje prijedloga za izbor nastavnika Masmskog fakulteta u Banjaluci za predmet
“PROJEKTOVANJE POMOCU RACUNARA”.

Na raspisani konkurs MaSinskog fakulteta, Banjaluka, u dnevnom listu “Glas Srpski” , za izbor
nastavnika na predmet “PROJEKTOVANJE POMOCU RACUNARA”, prijavio se samo jedan
kandidat, dr Simo Jokanovi¢,docent, MaSinskog fakulteta u Banjaluci. Kandidat je uz prijavu
priloZio: biografiju, spisak objavljenih studija i projekata, objavljene nauéne i struéne radove ,
diplomu o ste¢enom nauénom stepenu doktora nauka.

Nakon razmatranja prijave na konkurs, dokumenata i priloZenih radova kandidata podnosimo

sljededi

IZVIJESTAJ

A) Biografski podaci o kandidatu

Dr Simo Jokanovi¢ je roden 05.6.1956. goine. u D. Koriéanima, opstina Travnik. Osnovnu i
srednju tehnicku Skolu maSinskog smjera zavr§io je u Banjaluci. Na Masinskom fakultetu u
Banjaluci stekao je zvanje diplomiranog masinskog inZenjera 1978. godine, u svojoj 22. godini.
Prvi radni odnos zasnovao je 1979. godine u Srednjoskolskom centru “Veselin Maslesa” u Kotor
Varosi, kao nastavnik na predmetima masinske grupe, gdje je radio 15 mjeseci, a zatim oti$ao na
odsluZenje vojnog roka.

Nakon odsluZenja vojnog roka 1981 godine zaposlio se u preduzeée Cajavec, Fabrika
Profesionalne Elektronike, gdje je radio na poslovima pripreme tehnologije za automatske
strugove, uvodenju CNC tehnologije i na razvoju i uvodenju CAD/CAM tehnologije u
masinstvu,

Magistrirao je 05.12.1989. godine na FSB u Zagrebu, na problematici CNC konturnog
upravljanja.

U toku rada u preduzeéu Cajavec izabran je 1990. godine na mjesto asistenta za predmet
Projektovanje pomoéu radunara na Masinskom fakultetu u Banjaluci.

Na Masinski fakultet u Banjaluci predao je 1993. godine i zasnovao radni odnos u svojstvu
asistenta za predmet Projektovanje pomocu radunara.

Doktorirao je 1998. godine na Masinskom fakultetu u Beogradu, na problematici razvoja
CAD/CAM sistema za dijelove sa sloZenim povriinama. Iste godine izabran je na mjesto



docenta na predmetu Projektovanje pomocu ratunara (CAD), a 2001. godine na predmet
Informatika sa numerikom.

B) Nauéno-strucni rad kandidata
a) Magistarski rad

1. Jokanovié S., Programska rjesenja konturnog gibanja kod NC alatnih strojeva metodama
interpolacije, Magistarski rad, FSB zagreb, 1989.

U radu se provodi analiza postoje¢ih CNC programskih jezika po osnovu modeliranja
slozenijih krivih linija, koja pokazuje da se generalno sre¢e kompozitna kriva sastavljena iz
kruznih lukova. Ovakav pristup temelji se na postojanju kruzne interpolazije kod CNC masine
i omoguéuje glatku krivu tj. krivu sa neprekinutom tangentom. Razotkrivaju se neke mane
postojec¢ih interpolacionih Sema i postavlja kvalitetnija u &ijoj osnovi leZi nov pristup
aproksimaciji tangenti. Tangente na kruzne lukove preuzimaju se sa kubnog splajna prethodno
povudenog kroz interpolacione tacke.

Y

b) Doktorska disertacija

2. Jokanovié, S., IstraZivanje mogucénosti razvoja problemski orjentisanih CAD/CAM sistema
za dijelove sa sloZenim povrSinama, Doktorska disertacija, Masinski fakultet, Beograd, 1998.

Kroz disertaciju je razvijen prototip CAD/CAM sistema za dijelove sa sloZenim povrsinama.
Povriina prelaznog zaobljenja, odbacivanje dijelova povrSina generisanjem novih granica i
ekstrapolacija topologki nepravougle strukture podataka do potpune pravougle topologije
najzna&ajnija su sopstvena rjesenja. Interni modeli svih geometrijskih elemenata konvertuju se
u kananoi¢an, NURBS oblik. Pri programiranju koristen je objektno orjentisani pristup jezika
C++, a rjeSenja implementirana u MS WINDOWS grafi¢ko okruZenje. Kwvalitet rjeSenja je i
potvrden kroz modeliranje turbokompresorskog kola i njegovu obradu na osnovu NC programa

generisanih pomocu sistema.

¢) Knjige i monografije

3. Jokanovié, S., Geometrijsko modeliranje, Univerzitet u Banjaluci, Masinski fakultet,
Banjaluka, 2006.

Knjiga Geometrijsko modeliranje obraduje teoretske matemati¢ko-informati¢ke osnove
modeliranja geometrijskih elemenata, linija, povrsina i tijela, tj. materiju koja predstavlja
infrastrukturu za izgradnju CAD/CAM sistema. U knjizi su uravnoteZeno obradena tri integralna
aspekta geometrijskog modeliranja, matematicke modeli geometrijskih elemenata, strukture
podataka za njihovu raCunarsku reprezentaciju i algoritmi za njihovu obradu. Knjiga je
podijeljena u 6 poglavlja: Uvod, Linerana geometrija, Modeliranje krivih linije, Modeliranje
povrdina, Naknadna obrada povrsina i Zapreminsko modeliranje. U uvodu je dato objasnjenje i
geneza nastanka pojma geometrijsko modeliranje te osnovne napomene O programskim
rjefenjima izloZenim u knjizi. Sustinska obrada materije pocinje od treéeg poglavlja. Drugo
poglavlje ima ulogu postupnog uvodenja u teoriju geometrijskog modeliranja prirodnim
razvijanjem intuitivno jasnih i opSte prihvaéenih koncepata linearne geometrije. U jednostavnom
ambijentu pravaca i ravnina daje se uporedni pregled razli¢itih oblika opisa: eksplicitni,



implicitni i parametarski i istiéu medusobne prednosti i mane u memorijskom i algoritamskom
pogledu na jednostavnim rjesenpma prodora i presjeka koristi se prilika da se u materiju uvedu
pojmovi stabilnosti i pouzdanosti rjeSenja i istakne uloga algoritama u tretiranju specijalnih
slutajeva. Treée je poglavlje dominantno u knjizi, i po obimu i po slozenosti. Odnosi se na
modeliranje krivih linija. Afirmi$u se parametarski polinomski modeli, obrazlazu razlozi te
afirmacije i daje iscrpan pregled modela krivih linija primijenjenih u CAD/CAM i komjuterskoj
grafici kao §to su Fergusonov, Bezierov, B-Splajn kao i veoma aktuelni NURBS model. Za
Bezierove, B-splajn i NURBS modele data su matematicka i algoritamska rjeSenja za
diferenciranje i izratunavanje diferencijalne metrike kao $to su tangenta, normala i zakrivljenost.
U &etvrtom poglavlju opisani su postupci modeliranja povrSina. Ovo je poglavlje krace jer je
Siroko oslonjeno na prethodno posto se modeli povrsina dobijaju prenoSenjem koncepata krivih
linija na skupove tagaka sa dva stepena slobode. U petom poglavlju autor obraduje problematiku
medusobnog odnosa krivih linija i povr§ina. Obraden je problem presjeka povrsina, konstrukcija
ekvidistantne povrsine i povrine prelaznog zaobljenja, operacije sa kojima mora raspolagati
svaki ozbiljan geometrijski procesor. U posljednjem poglavlju daju se osnove teorije
zapreminskog (solid) modeliranja. Daje se opsti pogled na dvije u praksi zna¢ajne metode: CSG,
i B-Rep metodu, a vise paznje posvecuje B-Rep metodi koja je zastupljenija u praksi. Na kraju se
izlazu osnovni koncepti savremenih CAD/CAM sistema razvijenih na principima parametarskog
modeliranja pomodu fiera (parametric feature based solid modelmg) Sirom cijele knjige,
uporedo sa matemati¢kim i algoritamskim rjesenpma daju se i sasvim konkretna programska
rjeSenja uradena u programskom jeziku C++ i sa o€iglednim nastojanjem da se prikaZu velike
moguénosti primjene objektno orjentisanog programiranja u geometrijskom modeliranju.
Popunjavanje teksta programskom komponentom zaokruZuje problematiku, konkretizujuci tu
Cesto nejasnu i apstraktnu vezu.

d) Radovi na naucnim skupovima

4. Jokanovié, S., Jedan pristup po;stprocesiranju NC podataka, 10. medunarodno
savjetovanje BIAM 90, Zagreb, 1990., str. 139-142.

U radu se daje rjeSenje direktnog postprocesiranja APT datoteke dobijene na izlazu NC modula
CAD/CAM sistema Computervision CADDS 4X. Ovako dobijena APT datoteka se malo
razlikuje od klasiéne CL datoteke samo je prva znakovna (ASCII), a druga binarna datoteka.
Svedena je na elementarne naredbe tako da ju od konatnog NC koda dijeli samo faza
postprocesiranja. U radu se daju detaljna rjeSenja prevodenja klju¢nih APT zapisa.

5. Jokanovié, S., Koncept 3D grafickog paketa za PC WINDOWS, 22. JUPITER konferencija, 9.
CAD/CAM simpozijum, Beograd, 1996., str. 2.13-2.18.

U radu se izlaZe koncept i podetna rjedenja jednog 3D grafitkog paketa za personalne radunare i
WINDOWS okruZenje. Rjesenje se potpuno oslanja na MS WINDOWS GDI (Graphics Device
Interface) koji raspolaze bogatim setom funkcija za grafike operacije u 2D prostoru. U osnovi
postavljenog koncepta lezi mogucénost prihvatanja 3D podataka i njihova transformacija u
podatke 2D prirode koje GDI moZe preuzeti i provesti dalju obradu. U radu su predvidene, a
kasnije i razvijene funkcije za manipulaciju sa razli¢itim koordinatnim sistemima, 3D grafickim

primitivima, projekcijama i druge.



6. Jokanovié, S., Bojanié, P., Trimovane povrSine u CAD-u, 25. JUPITER Konferencija, 12.
CAD/CAM simpozijum, Beograd, 1999., str. 2.13-2.19

Matemati¢ko programsko rjeenje za modeliranje trimovanih povrsina postavljeno je u ovom
radu.  Trimovane povriine nastaju u procesu geometrijskog modeliranja, pri Bulovim
operacijama, kada dolazi do odbacivanja dijelova prethodno definisanih povr$ina. Trimovane
povriine opisuju se svojim analiti¢kim izrazima i graniénim linijama. Rjesenje dato u radu polazi
od parametarskog opisa povriine i grani¢ne linije definiSe u njenoj parametarskoj ravni. Ovakva
definicija omoguéuje razvoj efikasnih algoritama geometrijskog rezonovanja, posebno ‘point
inclusion’ i ‘ray tracing’ algoritma.

7. Jokanovié, S., CAD/CAM sistemi tre¢e generacije: Principi i tehnike, Savjetovanje DEMI 99,
Masinski fakultet Banjaluka, 1999., str. 28-32.

Ovaj rad je pregledni i sistematizuje dotada$nja dostignuéa CAD/CAM tehnologije. Krajem
devedesetih projektanti CAD/CAM sistema razrjeSivsi matematicko topoloske probleme za
modeliranje &vrstih tijela svoje aktivnosti prebacuju u podrucje inZinjeringa i tako nastaju nova
rjeSenja kako u pogledu principa na kojima su razvijena tako i u pogledu tehnika za njihovu
upotrebu. U radu se koncizno i jasno obrazlaZe princip parametarskog modeliranja pomocu
- tipskih formi, temelj na kojem je realizovana ideja o konkurentnom inZinjerstvu. Osnovne tehnike

demonstrirane su na konkretnom primjeru.

8. Jokanovié, S, Bulove operacije u zapreminskom modeliranju, 26. JUPITER Konferencija, 13.
CAD/CAM simpozijum, Beograd, 2000., str. 2.21-2.26.

Bulove operacije nad skupovima 3D ta¢aka su, zbog svoje intuitivne jasnoce, najéeséi postupci u
modeliranju geometrije krutih tijela pomo¢u raunara. Medutim, one su istovremeno najslozeniji
i najdelikatniji softverski moduli pa i najmanji doprinos njihovom upro$éavanju postaje
znadajan. U radu se daju rezultati nekih eksperimenata na tom planu, eksperimenata koji polaze
od pojednostavljenja struktura podataka koji opisuju kruta tijela. Uporiste je pronadeno u
poznatoj redundantnosti B-Rep struktura podataka. Predpostavka je da prisutna redundantnost
nije neophodna a da je prekomjerna redundantost ¢ak i Stetna jer komplikuje Bulove, a i druge
algoritme geometrijskog rezonovanja.

9. Jokanovié, S., Jedno rjeSenje za modeliranje povrsina prelaznih zaobljenja, 27. JUPITER
Konferencija, 15. CAD/CAM simpozijum, Beograd, 2001., str. 2.25-2.28.

U radu se daje jedno rjeSenje za generisanje povrsine prelaznog zaobljenja, engl. fillet surface,
izmedu dviju poznatih povr$ina. Tretiraju se kruZna zaobljenja, najéeséa kod mehanickih
dijelova. Prelazi izmedu polaznih povrdina i fillet povr3ine su glatki, odlikuju se geometrijskom
neprekidno$u prvog reda (G") tj. imaju neprekinutu tangentnu ravan. Dobijena povrSina je
kruzna u jednom principijelnom pravcu, popreéno na smjer prostiranja zaobljenja. Centralna
kriva zaobljenja dobije se presjekom ekvidistantnih povriina, a granine krive su njene
projekcije na polazne povrsine. Konagan model povrSine daje se u NURBS (Non Uniform B-

Spline) obliku.

10. Sancanin, S., Koruga, V., Jokanovié, S., Implementacija programskog paketa INDEX H-200
na racunaru PERKIN-ELMER, BIAM 84, Zagreb, 1984., str. 139-142.

U radu su izloZeni problemi prenosa softvera sa jednog ralunara na drugi. Izvorni Fortran
program sistema za masinsko programiranje CNC strugova, INDEX H-200, koji je bio razvijen
na radunaru PDP-11 pod operativnim sistemom RT11SJ, uspje$no je prenesen na racunar
INTERDATA sa operativnim sistemom Perkin Elmer OS32.



11. Jokanovié, S., Algoritam za preslikavanje iz 2D prostora projekcije u 3D prostor objekta, 26.
Medunarodno savjetovanje proizvodnog masinstva Jugoslavije, Budva, 1996., str. 671-676.

U radu je rijeSen problem koji je posljedica Cinjenice da projektivno preslikavanje nije 1-1
preslikavanje tj. nema svoju inverziju. Bezbroj tacaka objekta projektuje se u jednu tacku
projekcije. Ideja je u fiksiranju nekog podskupa tataka objekta tako da se dobije 1-1
preslikavanje. Konkretno rjeSenje fiksira z-koordinatu tataka - objekta tj. bira podskup
(podprostor) tadaka iz Xy ravni tekuceg koordinatnog sistema. U kombinaciji sa razlicitim
koordinatnim sistemima moguce je pomocu 2D uredaja (mi$, el. olovka i sl.) pristupiti svim

tatkama 3D objekta.

12. Jokanovié, S., Tacka na povrsini najbliza datoj tacki, 23. JUPITER Konferencija,
CAD/CAM simpozijum, Beograd, 1997., str. 109-113.

U geometrijskom modeliranju &esto je potrebno na¢i najkrace rastojanje izmedu zadane tacke i
povrsine. U radu je rjeenje tog zadatka zasnovano na poniStavanju vektorskog proizvoda
vektora normale i vektora povudenog od povrsine do date tacke. Pregledno se analizira postupak
formiranja sistema nelinearnih jednadina, a i detalji vezani za numeri¢ku Njutn-Rapson metodu
koristenu za rje3avanje istog. RjeSenje je, u jednom'kompleksnijem okruZenju, implementirano u
programskom jeziku C++.

13. Jokanovié, S., NURBS modeli nekih povrsina drugoga reda, 24. JUPITER
Konferencija, 11. CAD/CAM simpozijum, Beograd, 1997., str. 2.1-2.8.

U radu je prvo dat kratak uvod u teoriju Bezijeove i B-splajn geometrije Ciji neracionalni oblici
ukljuéuju pravolinijske i paraboli¢ne segmente, a racionalni (NURBS) mogu modelirati i ostale
konitne presjeke. Detaljno se navodi NURBS model kruZnog luka, a onda i NURBS modeli
prakti¢nih povriina drogog reda koje ispoljavaju svojstvo kruznosti u jednom (valjak, konus) ili
oba (lopta, torus) principijelna pravca tj. stepena slobode.

14. Jokanovié, S., Rotacione povrSine u NURBS obliku, Savjetovanje DEMI 98, MaSinski fakultet
Banjaluka, 1998., str. 62-69.

Cilj rada je popunjavanje praznina o ne-uniformnoj racionalnoj B-splajn NURBS geometriji u
nasoj literaturi. Razradeni su NURBS modeli rotacionih povrSina, povrsina koje imaju veliki
prakti¢ni znagaj u madinstvu. Radi lak3eg razumijevanja, modeli se razraduju postupno. Polazi se
od B-splajn bazisa i definisanja krivolinijskih segmenata nad tim bazisom. Daje s¢ NURBS opis
kruznog luka, a potom kruZnica definiSe kao kompozitna kriva nastala povezivanjem kruznih
lukova neprekidajuéi tangentu. Ovakav se koncept jednostavno prenosi na rotacione povrsine jer
one ispoljavaju karakter kruZnosti u najmanje jednom principijelnom pravcu. Takve su i mnoge
povrsine drugog reda i detaljno se daju njihovi NURBS modeli.

15. Jokanovié, S., Aplikacioni programski interfejsi CAD/CAM sistema, Savjetovanje DEMI
2000, Masinski fakultet Banjaluka, 2000., str. 64-68.

Aplikacioni programski interfejsi (API) CAD/CAM sistema su svojevrsna programska rjeSenja
koja predstavljaju vezu izmedu viSeg programskog jezika i CAD/CAM sistema. Savremeni
CAD/CAM sistemi imaju i savremene objektno orjentisane API-e. Odlikuju se svim
karakteristikama objektno orjentisanog programiranja, apatrakcijom, naslijedivanjem i
polimorfizmom. Jedan od najrasirenijih API u racunarskim aplikaciama uopste je MicroSoft-ov
ActiveX Automation kome se mozZe pristupiti iz standardnih viSih programskih jezika kao $to su
VisualBasic i C++. U radu je pokazano da su i mnogi proizvodaéi CAD/CAM softvera prihvatili



ActiveX standard. Daju se i detalji njegove implementacije na primjerima AutoCAD,
SolidWorks CAD/CAM sistema.

16. Jokanovié. S., Jovkovié, B., Petrié, A., Programski paket za automatizovano projektovanje
razvodnih ormara, Savjetovanje DEMI 2000, Masinski fakultet Banjaluka, 2000., str. 69-72.

U radu je prikazan koncept i pocetna rjeSenja programskog paketa za automatizovano
projektovanje elektro razvodnih ormara. RjeSenje je razvijeno u programskom jeziku Visual
Basic (VB) i AutoCAD okruZenju. Osnovne komponente sistema su biblioteka standardnih
elemenata 1 procesor. Biblioteka je realizovana interaktivno u AutoCAD-u, a procesor u VB.
Procesor ima pristup do biblioteke, bira iz nje konkretne elemente na osnovu korisnikovih
ulaznih podataka, rasporeduje ih po temeljnoj ploci i izralunava njen oblik i dimenzije Sto
predstavlja vitalne operacije u projektovanju ovih proizvoda. Tehni¢ka dokumentacija se takode

dobija automatski.

17. Jokanovié, S, Behavioral modeling — nova CAD/CAM tehnologija, 28. JUPITER
Konferencija, 15. CAD/CAM simpozijum, Bedgrad, 2002., str. 2.13-2.18.

Osnovni cilj rada bio je prikaz pravaca razvoja tadasnjih CAD/CAM sistema. U to vrijeme
CAD/CAM sistemi su preko parametarskog uvezivanja svih aspekata jednog proizvoda
realizovali ideju o konkurentnom inZinjerstvu. Medutim, u fazama postavljanja koncepcijskog i
preliminarnog rjeSenja oni us ostajali u podrudju geometrije, jer su tipske forme, kojima su
zamijenili tradicionalne zapreminske primitive, Cisto geometrijske prirode. Kompletan
inZinjering zahtijevao je modeliranje i negeometrijskih svojstava, poput funkcionalnih
karakteristika i ograni¢enja nametnutih proizvodu. Kompanija PTC, tvorac poznatog
Pro/Engineer softvera, je iskorak u tom pravcu nazvala behavioral modeling, a radi se o ideji da
analize tekuée varijante proizvoda upravljaju novom varijantom rjeSenja. Ideja je realizovana
ugradnjom negeometrijskih, analitickih ficera u sistem.

18. Jokanovié, S., Milasinovié, A., Jovkovié, B., CAD/CAM sistemi i konkurentno inZinjerstvo,
Savjetovanje DEMI 2002, MaSinski fakultet Banjaluka, 2002., str. 249-257.

Prelaskom sa sekvencijalnog na paralelni proces projektovanja CAD/CAM sistemi su drasti¢no
srezali ciklus razvoja novih proizvoda. Novi pristup nazvan je konkurentnim inZinjerstvom i u
radu se izlaZu ideje i principi na kojima je razvijeno, tehnike realizacije nekih konkretnih rjeSenja
te vizije buduéih pravaca razvoja.

19. Jokanovié, S, Milasinovié, A., Knezevié, D., Metod konacnih elemenata — pregled nekih
softverskih riesenja, Savjetovanje DEMI 2003, MaSinski fakultet Banjaluka, 2003., str. 361-368.

Metoda konaénih elemenata (MKE) doZivio je nesluéen razvoj i postao nezaobilazan alat u
analizi inZinjerskih konstrukcija. Cilj ovoga rada je bio doprinos boljem razumijevanju tog
metoda kako bi isti u$ao u iru upotrebu i kod domacih korisnika. Imajuéi u vidu brz tempo
sivota i nedostatak vremena za studiozno prou¢avanje obimnih teorija napravljen je pokusaj da
se osnove teorije prikazu u §to kraéem obimu. Potom je dat pregled tipi¢nog MKE postupka,
ukazano na moguée zamke i greke i na kraju dat uporedni pregled nekih komercijalnih MKE

paketa: ANSYS, Pro/Mechanica i COSMOS.
20. Jokanovié, S., Sistem za obuku u NURBS geometriji — Dio 1: B_splajn krive linije, 30.
JUPITER Konferencija, 17. CAD/CAM simpozijum, Beograd, 2004., str. 2.18-2.21

U radu je prikazan koncept i data polazna rjedenja jednog programskog sistema za obuku u
NURBS geometriji. Sistem je interaktivnog karaktera — student, koristeéi interaktivne graficke



tehnike, mijenja definicione parametre, a sistem istovremeno prikazuje njihov uticaj na
geometriju koju defini$u. Cilj je da se ucenje NURBS geometrije olak3a zaobilazeéi detaljno

proucavanje slozene matematicke teorije.

21. Jokanovié, S., Tekuéa dostignuéa i buduci pravci razvoja CAD/CAM tehnologije, I.
medunarodno savjetovanje “Informatika u proizvodnom i poslovnom menadimentu” (IPOM),
Doboj 2004., str.105-112.

U radu se predoena kljuéna dostignuéa savremenih CAD/CAM sistema, to su konkurentno
inZenjerstvo i “funkcionalno* modeliranje. Konkurentno inzenjerstvo obezbijeduje paralelan rad
svih ¢lanova tima, a funkcionalno modeliranje iskorak ka modeliranju cjelokupnog Zivotnog
ciklusa proizvoda. U radu se izlaZeni koncepti i tehnicka rjeSenja kojima su ta rjeSenja razvijena i
procjenjuju moguéi bududi pravci razvoja.

e) Ucesée u obradi naucno-istraZivackilvprojekata

22. Geometrijsko modeliranje proizvoda, programi}anje i upravijanje tehnoloskim postupcima
racunarskim sistemima, Nauéno istrazivacki projekat, SIZ Nauke BiH, MaSinski fakultet

Banjaluka, 1985.

Kroz ovaj projekat su razradene i prikazane tadaSnje mogucosti primjene CAD/CAM
tehnologije u oblasti mehani¢kih i elektronickih proizvoda. Razvijena su i odredena rjeSenja
integracije raspolozive CAD/CAM i CNC opreme u fabrikama “Cajavec” i "Jelsingrad”. U
realizaciji su udestvovali: Maginskih fakultet, “Cajavec” i Jel$ingrad” iz Banjaluke.

C) Analiza objavijenih naucnih i struénih radova
a) Radovi objavijeni do izhora u zvanje docenta

Magistarski rad ( bibliografija: 1.)

Doktorska disertacija ( biblografija: 2.)

1 rad objavljen u zbornicima na skupu medunarodnog znacaja ( bibliografija: 11.)

4 rada objavljena u zbornicima na skupu nacionalnog znacaja ( bibliografija: 4, 5, 10,12)
1 naué¢no-istrazivacki projekat ( bibliografija: 22.)

Y VNV VY

b) Radovi objavijeni nakon izbora u-zvanje docenta

> 6 radova objavljenih u zbornicima na skupu medunarodnog znacaja ( bibliografija: 7, 14,
15,16, 18, 19))

> 7 radova objavljenih u zbornicima na skupu nacionalnog znacaja ( bibliografija: 6, 8, 9,
13, 17.20:21))

> 1 knjiga ( bibliografija: 3.)



f)Tabelarni prikaz nauéno-istraZivatkog rada kandidata prije i poslije izbora u zvanje
docenta

Broj radova Broj bodova

Koefici-

REZULTATI i li
jent

prije | poslije | prije | poslije
izbora | izbora | izbora | izbora

Knjige, monografije i druga originalna
strucna ostvarenja nacionalnog znacaja K13 3 . ] . 3
(projekat, studija, patent i sl.)

Radovi saopsteni na skupu medu-

narodnog znacaja Stampani u cjelini K51 1,5 1 6 1,5 9

Rad saopsten na skupu nacionalnog

znaéaja Stampan u cjelini K352 0,5 5 i 2 35

Naucno-istrazivacki projekti T101 1 I - 1 -

Odbranjena magistarska teza K62 2 1 2 -

Odbranjena doktorska disertacija K6l |t 4 1 4 -
UKUPNO 8 14 10,5 26

SVEUKUPNO ' 22 36,5

g) Pedagoski rad kandidata

Dr Simo Jokanovié pedagosko iskustvo je sticao rade¢i u Srednjoskolskom centru “Veselin
Masleda” u Kotor Varodi, kao nastavnik na predmetima ma3inske grupe, gdje je radio 15 mjeseci
i na Maginskom fakultetu u Banjaluci kao asistent i docent.

U svojstvu asistenta izvodio je vjezbe za predmet Projektovanje pomo¢u radunara osam godina.
U nastavnom zvanju docenta odrZava predavanje na predmetu Projektovanje pomoc¢u racunara
(CAD) pet godina a povjerena mu je i nastava na predmetu Programiranje.

ZAKLJUCAK

Na osnovu materijala koje je Komisija imala u vidu i koji su u ovom Izvjestaju prezentovani,
moZe se konstatovati da je dr Simo Jokanovi¢ ispunjava uslove konkursa.

Magistarski rad, doktorska disertacija, objavljeni radovi i knjiga, dr Sime Jokanoviéa, pripadaju
naucnoj oblasti Kompjuterkog projektovanja, Sto obuhvata i nastavni predmet "Projektovanja
pomoéu radunara" za koji se bira u nastavno zvanje.

Najveéi dio profesionalnog angaZmana dr Sime Jokanoviéa i u Cajavecu i na Masinskom
fakultetu, spada u podrugje automatizacije u metalopreradivackoj proizvodnji, po¢evsi od krute
automatizacije kod strugova, preko programibilne automatizacije CNC maSina, do
automatizacije konstrukcijskih aktivnosti i njihove integracije sa proizvodnim procesima
posredstvom CAD/CAM sistema. :

U svom struénom razvoju pro3ao je razli¢ite CNC alatne masine, na mnogima direktno radio
(INDEX, MAHO, FANUC, ..), rucno programirao za razli¢ite upravljacke jedinice
(SINUMERIC S3T ... S8M, PHILIPS CNC432, FANUC E..H, MAZATROL...), programirao
izradu mehanitkih dijelova u problemski orjentisanim jezicima (computer assisted part
programing) (INDEX H200, TC-APT, FAPT,...).



Dr Simo Jokanovi¢ zavr§io je nekoliko specijalizacija u zapadno-evropskim firmama INDEX,
MAHO 1 ERICSSON.

U drugoj fazi svog razvoja bavio se CAD/CAM tehnologijom. Savladao je prvo CADDS 4X, pa
AutoCAD, MEIO0 i na kraju CAD/CAM sisteme trece generacije IDEAS, Pro/Engineer, CATIA,
SolidWorks i SolidEdge.

Paralelno se bavio i programiranjem u visim programskin jezicima (FORTRAN, BASIC i
C++). Magistarski rad radio je u FORTRAN-u, vjezbe sa studentima u BASIC-u , a doktorsku
disertaciju u C++. NajviSe iskustva dr Simo Jokanovi¢ ima u jeziku C++. Potpuno je ovladao
principima i tehnikama njegovog objektno orjentisanog programiranja.

Tokom viSegodisnjeg programerskog staza primjenjivao je razlidite radunarske platforme.
Hardver na kojem je radio krece se od velikih “mainframe” raCunara (INTERDATA), preko
mini raCunara (DIGITAL PDP11) i inZinjerskih radnih stanica (SUN Station) do personalnih
racunara, a operativni sistemi tih radunara su bili PERKIN ELMER 08§32, RT11S]J, DOS, UNIX
1 WINDOWS.

Programerska ostvarenja dr Sime Jokanoviéa kreéu se od razvoja samostalnih programskih
rjeSenja u viSim programskim jezicima do dogradnje nekih rjesenja u okruZenju veoma
kompleksnih postoje¢ih CAD/CAM sistema.

Dr Simo Jokanovi¢ posjeduje pedagosko iskustvd, koje je sticao radeéi kao profesor tehnicke
Skole, a zatim kao asistent i docent na Masinskom fakultetu u Banjaluci. U svojstvu mentora
vodio je vise diplomskih i magistarskih radova, a imao je ucesée u komisijama za odbranu, od
diplomskih radova do doktorata, koji su odbranjeni na Masinskom fakultetu u Banjaluci.

Na osnovu iznijetih podataka o naucnom i struénom radu j pedagoskom iskustvu, dr Sime
Jokanovica, te steenih uslova prema Zakonu o visokom obrazovanju (&lan 72., "Sluzbeni
glasnik RS", broj 12/93), Komisija jednoglasno predlaze Nastavno-nau&nom vjecu Masinskog
fakulteta, Univerziteta u Banjaluci da se docent dr Simo Jokanovi¢ izabere u zvanje vanrednog
profesora za predmet "Projektovanje pomoéu racunara", odnosno na oblast "Informacione

tehnologije u masinstvu".

Banjaluka, 07. 09. 2006. godine
Clanovi komisije

Dr Dragan Milutinovig, red. prof,
(Indt?:irjski roboti i vestacka inteligencija)
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Dr Cvijan Krsmanovig, red. prof.

(Informaciong tehnologije)
N TFececene

Dr Miroslav Rogi¢, v. prof.

(Automatiz/zz_;cijy prmi\jt/)dmh procesa)
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