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2. Biografija, diplome i zvanja

Osnovne studije:
Naziv institucije: Elektrotehni¢ki fakultet, Univerzitet u Banjoj Luci

Mjesto i godina zavr§etka: Banja Luka, 198]1.

Postdiplomske studije:

Naziv institucije: Elektrotehni¢ki fakultet, Univerzitet u Banjoj Luci

Mjesto i godina zavrSetka: Banja Luka, 1991.

Naziv magistarskog rada: Analiza LAN mreZa koristenjem novih simulacionih tehnika uz punu
primjenu racunara

UZa nau¢na/umjetnicka oblast: Radunarski hardver i sistemi

Doktorat:
Naziv institucije: Fakultet tehni¢kih nauka Novi Sad

Mjesto i godina zavr$etka: Novi Sad, 2005.
Naziv disertacije: Fazi-adaptivni ekspertski sistem za prediktivno upravljanje kvalitetom u

industrijskim procesima 5
UZa nauCna/umjetni¢ka oblast: DOKTORAT TEHNICKIH NAUKA [Z OBLASTI

ELEKTROTEHNIKA I RACUNARSTVO

Prethodni izbori u nastavna i nauéna zvanja (institucija, zvanie i period):

15.4.1997. MaSinski fakultet Univerziteta u Banjoj Luci: visi asistent na predmetu Programiranje

20.6.2006. Maginski fakultet Univerziteta u Banjoj Luci: docent na predmetu Elektrotehnika

16.4.2009. Univerzitet u Banjoj Luci: izjednagavanje prethodnog izbora na predmet Elektrotehnika
sa izborom na uzu nauénu oblast Opsta elektrotehnika

24.12. 2009. Univerzitet u Banjoj Luci: docent za uZu nauénu oblast Informacioni sistemi, za

nastavni predmet Informatika

Izbori na drugim institucijama:

1:10.2007. Visoka Skola "Prometej" Banja Luka, profesor Visoke $kole za predmet "Poslovna

informatika"
17.3.2008. Visoka Skola "Koledz za informatiku i menadZment Janjo§" Prijedor, profesor za

nastavni predmet "Projektovanje informacionih sistema"




3. Nauéna djelatnost kandidata

1. Radovi prije poslednjeg izbora

Originalni naucni radovi u éasopisima medunarodnog znalaja

Iz uZe naucne oblasti Opsta elektrotehnika

............. 0 bodova

Iz drugih uzih naucnih oblasti

M. Dobrnjac, T. Latinovi¢, ,,A CONSTRUCTIVE SOLUTION FOR A SOLAR COLLECTOR
WITH ALUMINUM ABSORBER”, Internacional Conferency ISIRR 2009, In the Annals of
Faculty of Engineering Hunedoara — Journal of Engineering, 2009, Tome VII, Fascicule 4, pp.
51-56

T. Latinovi¢, M. Rogié, M. Purdevié, “Adaptive genetic fuzzy systems in industry: current
framework and new trends”, Internacional Conferency ISIRR 2009, In the Annals of Faculty of
Engineering Hunedoara — Journal of Engineering, 2009, Tome VII, Fascicule 4, pp. 61-66

............. 2x8=16 bodova

Originalni naucni rad u &asopisu nacionalnog znacaja

Iz uZe naucne oblasti Opsta elektrotehnika

............. 0 bodova

1z drugih uzih naucnih oblasti

T. Latinovi¢, K. Bosnjak, O. Mileti¢, Todi¢ M, "Komparativna analiza modernih metoda u
mjerenju kvaliteta sa stanovista revizije standarda 1S09000", Kvalitet, UDC 06.05, str. 73-75,

2000.
............. 1x5=5 bodova

Naucni radovi na skupovima medunarodnog tnacaja, Stampani u cjelini

Iz uZe naucne oblasti Opsta elektrotehnika

............. 0 bodova

Iz drugih uzih naucnih oblasti

Tihomir Latinovic, Milan Latinovic, Sorin Deaconu, ,,Genetic fuzzy algorithm used for robot
navigation®, Scientific Proceedings 2009, Faculty of Mechanical Engineering, STU in Bratislava,

pp. 91-96

Latinovic T, Jokanovi S, Rogic M, "A Genetic Fuzzy Real-Time Expert System in Tobacco
Industry Banja Luka", , In the Proceedings of the 19" DAAAM Symposium 2008, pp. 743-744

>

R.M. Zrili¢, M. Purdevi¢, T. Latinovié, "Ocjena efikasnosti tehnologija izrade kompaktnih
osnosimetri¢nih profila metod superiornosti i inferiornosti", U Zborniku sa DEMI 2007, str. 241-

250

R.M. Zrili¢, M. Burdevié, T. Latinovi¢, "Matemati¢ki model funkcionalnih veza varijabli za ocjenu
kvaliteta proizvoda metod superiornosti i inferiormosti", I/ Zborniku sa DEMI 2007, str. 233-240




Tihomir Latinovié, Zora Konjevi¢, Danilo Obradovié, "Fazi adaptivni kontroler kao osnova
industrijskog razvoja ", U Zborniku sa DEMI 2005, str. 369-374

Latinovi¢ Tihomir, Obradovi¢ Danilo, Konjevi¢ Zora, "Mjerenja Fazi ekspertskog sistema sa
stanovista optimizacije pravila", U Zborniku sa DEMI 2003, str. 269-274

Mladen Todi¢, Ostoja Mileti¢, Latinovi¢ Tihomir, "Viseslojni materijali za elasti¢ne (odskocne)

ploCice termobimetali”, U Zborniku sa DEMI 2003, str. 697-702
............. 7x6=35 boda

Naucni radovi na skupovima nacionalnog znacaja, Stampani u cjelini

Iz uze naucne oblasti Opsta elektrotehnika

............. 0 bodova

Iz drugih uzih naucnih oblasti

Latinovi¢ T., Todi¢ M., Zrilié R., "Genetski fazi adaptivni ekspertski sistem u automatizovanom
proizvodnom sistemu", U Zborniku XXXII Savetovanja proizvodnog masinstva, 2008, str. 541-543

Zrili¢ Radenko, Mileti¢ Ostoja, Latinovié¢ Tihomir,”Mehatronsko-kibernetska definicija adaptivnih
obradnih sistema”, U Zborniku sa 30. Jubilarnog savetovanja proizvodnog masinstva SCG, 2005,
str. 125-133

Latinovi¢ Tihomir, Krstan Bognjak, Todié M., Sljivié M., Obradovi¢ Danilo, "Primjena fazi logike
u ekspertnim sistemima", U Zborniku sa DEMI 2002, str. 385-390

O. Mileti¢, P. Daki¢, M. Todié, T. Latinovié, "Analiza procesa savijanja tanko zidanih obradaka u
kalupu i profilisanjem, U Zborniku sa DEMI 2001, str. 93-102

M. Todi¢ , O. Mileti¢ , V. Jovisevié, T. Latinovi¢, "Bilans energije pri vucenju osnosimetrinih
profila", U Zborniku sa DEMI 2001, str. 103-108

Latinovi¢ Tihomir, Krstan Bo3njak, Mileti¢ Ostoja, Todi¢ Mladen, "Ekspertni sistem kao auditor
za predikciju mogucih gresaka i njihovih efekata u industrijskim sistemima", U Zborniku sa DEMI

2001, str. 371- 376

Helmut Hening, Latinovi¢ Tihomir, Krstan Bosnjak, "CADDY", U Zborniku sa DEMI 2001, str.
215-220

T. Latinovi¢, K. Bo$njak, O. Mileti¢ : MODEL FMEA (FAILURE MODE EFECT ANALYSYS)
EKSPERTNOG SOFTVERA SA BAZOM ZNANIJA", U Zborniku sa DEMI 2000, str. 138-140

Ostoja Mileti¢, Vid Jovisevi¢, Mladen Todi¢ Tihomir Latinovié, "Koncepcija krivajne prese
obrtnim alatom za presovanje u vruéem stanju", U Zborniku sa DEMI 2000, str. 102-105

Mladen Todi¢, Ostoja Mileti¢, Tihomir Latinovié, "Normalni i tangencijalni naponi na kontaktnoj
povrsini pri vucenju osnosimetri¢nog profila", U Zborniku sa DEMI 2000, str. 106-109

Latinovi¢ Tihomir, "Automatski test sistem, software i hardware", U Zborniku sa 6.
Jugoslavenskog savjetovanja o mikrora;unalima u sistemima procesnog upravijanja MIPRO 1987,

str. 4-131 - 4-135
11x3=33 boda




Ukupan broj bodova za nauénu djelatnost kandidata prije poslednjeg izbora

u okviru uZe naucne oblasti Opsta elektrotehnika 0
Ukupan broj bodova za nau¢nu djelatnost kandidata prije poslednjeg izbora

u okviru drugih uzih nauénih oblasti ceeesanns 89
Ukupan broj bodova za nauénu djelatnost kandidata prije poslednjeg izbora reesresrenans 89

2. Radovi poslije poslednjeg izbora

Originalni naucni radovi u éasopisima medunarodnog znacaja

Iz uze naucne oblasti Opsta elektrotehnika

Deaconu Sorin loan, Popa Gabriel Nicolae, Tihomir Latinovic, "Comparative Study for EAF’s
Reactive Energy Compensation Methods nd Power Factor Improvement", WSEAS
TRANSACTIONS on SYSTEMS Issue 9, Volume 9, pp. 979-988, 2010.

U cilju procjene najboljeg rijesenja problema energetske potro$nje, u ovom radu su analizirani uslovi rada jedne
elekiricne peci (EAF). Eksperimentalni rezultati pokazuju da EAFs predstavljaju znacajan izvor elektricne
smetnje, kao Sto su napon fluktuacije, treperenja, harmonici i disbalans izmedu Jaza. PoboljSanje energetskih
performansi EAF namele pazljivu tehnicku i ekonomsku analizu. Moguéa reSenja ukljucuju kompenzaciju
pasivnim filtrom SVC (staticni var kompenzatora) i STATCOM (staticki sinhroni kompenzator).

Sorin Ioan Deaconu, Lucian Nicolae Tutelea, Gabriel Nicolae Popa, Tihomir Latinovic, “Artifical
Loading for rotating electric machines”, ANNALS OF FACULTY ENGINEERING
HUNEDOARA — INTERNATIONAL JOURNAL OF ENGINEERING Tome [X, Fascicule 1, pp.
213-218,2011.

U radu su prikazani razliciti nacini proizvodnje sintetickog napajanje rotirajuéih elektricnih masina (indukcija,
sinhronizacija za istosmjerne masine) bez optereéenja na osovinu koristeéi snagu pretvaraca. Potrebna oprema je
Jednostavna. Vrijeme uspostavljanja je znatno smanjeno, jer nije potrebno povezivanje eksternog optereéenja
osovine masine. Opseg R M.S. kontrole pocevsi od praznog hoda struje preopterecenja pri brzini i temperaturi je
velik, pa se ukupni gubici u masini identifikuju kao srednja vrijednost mjerene snage nad jednim ciklusom

sintetickog napajanja masine.

............. 2x8=16 bodova

Iz drugih uZih naucnih oblasti

Tihomir Latinovic, Sorin Deaconu, Gencho Popov, Marcel Topor, ,,Intelligent workcell robot
system in Manufacturing with ABB IRB 2000", MACHINES, TECHNOLOGIES,

MATERIALS, INTERNATIONAL VIRTUAL JOURNAL, pp. 43-44, 2011.

Inteligencija je rezultat ucenja. Inteligentni sistemi su sposobni za ucenje, te se mogu odazivajti i reagovati na
Sizicki svet bez ili sa minimalnom ljudskom pomoéi. Zbog intenzivne konkurencije na nivou trenutne globalne
ekonomije, drustvo se mora zamisliti. Dizajn i izrada novih proizvoda mora biti brza i jeftina. U serijskoj
proizvodnji, rad robotskih celija podlozan je promenama. Da biste smanjili vreme pripreme, ovaj rad ima za cilj
da ukaze na razvoj inteligentnog rada éelija robota koji se moZe on-line prilagoditi promenama u radu éelija.
Rezultati su pokazali da je inteligentna ¢elija u stanju da se automatski ponovo organizuje za dinamicne promene
rada Celija. Znacajna koli¢ina vremena u sistemu se trosi na instalaciju, ponovno podesavanje, kalibraciju i re-
programiranje. U cilju rjeSavanja problema kontrole proizvodnje, te da bi se krenulo u susret svetskim
trendovima, u proizvodne sisteme se mora ugraditi inteligencija.

D. A. Bistrian, G. Savii, T. Latinovi¢, St. Maksay, “Stability Investigation Of Swirling Flows With
Spectral Algorithms”, IST Transactions Of Applied Mathematics-Modeling And Simulation,

Canada, Vol. 1, No. 1 (2), pp. 20-27, 2010.




Ovaj rad obraduje hidrodinamicke modele za istrazivanje prostorne stabilnosti vrtloznih Suidnih sistema koji su
razvijeni u kombinaciji analiticke metodologije i numerickih metoda, uzimajuci u obzir viskozitet kao validan
parametar tecnosti. Predstavijen je modifikovani Cebisevijev spektralni algoritam za ispitivanje svojstvenih
vrednosti problema upravljanja linearnih stabilnost vrtloznog toka, te je dat pregled prednosti koriséenja ove
metode u slucajevima sofisticiranih graniénih uslova. Modeli su primjenjeni na prateéoj vrtloginoj strukturu, te
su dati numericki rezultati u odnosu na razlicite algoritme koji postoje u literaturi.

............. 2x8=16 boda

Naucni radovi na skupovima medunarodnog znacaja, Stampani u cjelini

Iz uZe naucne oblasti Opsta elektrotehnika

Sorin loan Deconu, Marcel Topor, Gabriel Nicolae Popa, Tihomir Latinovic, ,,Jmprovement of the
EAF’s energetic parameters using capacitive-inductive filters, In the Proceedings of the 14"
WSEAS International Conference on Systems, 2010, Volume II, pp. 474-479

Veliki postotak svjetske proizvodnje celika obezbeduje se preko velikog kapaciteta elektricne peéi (EAF). EAF se
nalaze medu najveéim zagadivacima vazduha, zemljista, vode i elektricne mrese snadbjevanja. Takode, energija
koja se trosi je znacajna. Sposobnost da ostvaruje i precizno postavija veliku temperaturu éine EAFs idealnim
izborom za proizvodnju visoko kvalitetnog Celika uz reciklazu otpada. Od Celika je danas 36% otpada, a udio ée
do 2030. godine porasti na 50%. Ovaj rad nas wvodi u unapredenja energetskih parametara uvodenjem
kapacitivno-induktivnih filtara.

............. 2x6=12 bodova

Iz drugih uzih naucnih oblasti

Diana Alina Bistrian, Manuela Panoiu, Tihomir Latinovic, Marcel Topor, “Paralel solutions to
accelerate mathematical algorithms in hydrodynamic stability problems”, In the Proceedings of the
10" Anniversary International Conference on Accomplisments in Electrical and Mechanical
Engineering and Information Technology, (DEMI) 2011, pp. 523-533.

Ovaj rad predstavija dva razlicita resenja za ubrzavanje numerickih algoritmama koji se koriste kod problema
stabilnosti fluida putem paralelnog racunarstva. Nedavni napredak u racunarskoj tehnologiji koji je posljedica
koristenja racunarske snage koju obezbjeduju savremene graficke procesorske jedinice sa vise jezgra (GPU)
omogucavaju paralelno procesiranje koriste¢i distribuiranje racunanja na klasterisanoj platformi. Ovaj sistem se
ukljucuje za numericko istrazivanje stabilnosti vrtlozni protoka kod ostvarenja hidroenergije u Frensis turbinama.
Istaknute su prednosti i nedostatci ove nove tehnologije.

Tihomir Latinovic, Sorin I Deaconu, Remiquez Labudski, Marcel Topor, ,,Intelligent approach for
mobile robot simulator with robosim software®, In the Proceedings of the 10" Anniversary
International Conference on Accomplisments in Electrical and Mechanical Engineering and
Information Technology,(DEMI) 2011, pp. 857-863.

U ovom radu je prikazan inteligentan pristup za simulaciju mobilnih robota. Jedna od osnovnih ideja je
geometrijsko modelovanja robot manipulatora. Postoji Siroka oblast njegove primjene, jer isti moze da pomogne
dizajniranju i koriséenju robota na vise nacina. Ovaj rad analizira ucinak Robosim simulatora, razne promjene u
dizajnu primenjene na simulatoru, implementaciju razlicitih arhitektura na postojecim simulatorima. Sve ove
mogucnosti graficke simulacije omoguéavaju bolji pristup proucavanju robotike i automatizacije, te obezbjeduje
studentu osnovna znanja o simulacijama u oblasti robotike.

Deaconu, S. I., Oprsa N, Popa, G. N., Latinovic T., “Ultrasonic welding system for automotive
wirings industry®, In the Proceedings of the 10" Anniversary International Conference on
Accomplisments in Electrical and Mechanical Engineering and Information T echnology, (DEMI)
2011, pp. 911-918.

Ultrasonicno zavarivanje je kljucni element u procesu ostvarivanja automatskog oZicavanja. Od kvaliteta
izvedenih varova zavisi kvalitet cijele instalacije. Iz tog razloga, posebnu paznju treba obratiti na tacno
programiranje parametara optimizacije, zamjenu i prilagodavanje postupaka aktivnih uredaja. Ovakva oprema
treba da obezbjedi reproduktivnost zavarenih spojeva poveavajuéi kvalitet, automatizujuci mogucénosti za
procese proizvodnje kvalitetnih oZicenja u elektronmici i njihovo pracenje.




Tihomir Latinovic, Sorin I Deaconu, Milosav Djurdjevic, Mirko Dobrnjac, ,,The Basics of
designing controllers for industrial robots (eg. Robots ABB IRB 2000)*, In the Proceedings of the
International Symposium on advanced engineering&applied management-40th anniversary in
higher education (1970-2010), 2010, pp. 11-95 - 11-198.

U ovom radu objasnjeni su osnovni aspekti projektovanja kontrolera za industrijske robote. Industrijski roboti su
u osnovi mehanicki uredaji koji, u izvesnoj meri, ponove ljudske pokrete. Oni se koriste kad god postoji potreba
da se smanji opasnost za covjeka, imaju vise snage ili preciznosti od ljudi ili kada je potreban neprekidan rad.
Najveci industrijski roboti su stacionarni, ali neki koriste i kretanje na radnom mestu da bi dosli do materijala.
Industrijski roboti su zapravo prilicno jednostavni uredaji. U ovom radu je objasnjen pristup realizacije jednog
takvog kontrolera, karakteristike rada, stepeni slobode, itd. U osnovi svi industrijski roboti imaju slicnu kontrolu,
Jjer imaju i slicne akcije.

Sorin Ioan Deaconu, Lucian Nicolae Tutelea, Gabriel Nicolae Popa and Tihomir Latinovici,
"Mathematical models and the control of homopolar and homo-heteropolar reactive synchronous
machines with stator excitation", In the Proceedings of the Advances in Communications,
Computers, Systems, Circuits and Devices, 2010, pp. 78-83.

U ovom radu je predstavijen rad reaktivane homopolarne sinhrone elektro-masine bez Cetkica (RHBSM) i
reaktivne homoheteropolarne sinhrone masine bez cetkica (RHHBSM) sa pobudom na statoru, kao generator
male snage ili servomotor sa promenljivom brzinom. Ovim radom su predstavijena dva matematicka modela, i to
Jedan sa ortogonalnim i jednim od prostornih fazora. Na osnovu njih dizajniran je sistem kontrole i prikazani su

dobijeni rezultati simulacijom.

............. 4x6=24 boda

Naucni radovi na skupovima nacionalnog znacaja, Stampani u cjelini

Iz uZe naucne oblasti Opsta elektrotehnika

............. 0 bodova

Iz drugih uzZih naucnih oblasti

Tihomir Latinovi¢, Milan Latinovi¢, Sorin Deaconu, “Genetski fazi algoritam za upravljanje
robotom®, U Zborniku JUPITER, 2010, str. 3.109-3.113

Koristenje Genetskog Algoritma za dizajniranje Fazi Ekspertskog Sistema omoguéava da se sistem uci i adaptira
u Automatskom Proizvodnom Sistemu. Ova oblast je jako interesantna u podrudju primjenjene Kompjuterske
Inteligencije. U Ovom radu date su smjernice i trendovi u razvoju Genetskih Fazi sistema.

............. 1x3=3 boda
Ukupan broj bodova za nau¢nu djelatnost kandidata poslije poslednjeg izbora
u okviru uze naucne oblasti Opsta elektrotehnika .. 8
Ukupan broj bodova za nau¢nu djelatnost kandidata poslije poslednjeg izbora
u okviru drugih uzih nauénihoblasti ... 63
Ukupan broj bodova za nauénu djelatnost kandidata poslije poslednjeg izbora  ............. 71
160

Ukupan broj bodova za nau¢nu djelatnost kandidata ...




4. Obrazovna djelatnost kandidata

1. Obrazovna djelatnost prije poslednjeg izbora

Studijski prirucnici

Iz uze naucne oblasti Opsta elektrotehnika
Elektrotehnika 1, 2006 (predavanja)
ELEKTROTEHNIKA, 2008 (vjezbe)

............. 2x2=4 boda
Iz drugih uzih nauénih oblasti
INFORMATIKA 2009

............. 1x2=2 boda
Ukupan broj bodova za obrazovnu djelatnost kandidata prije poslednjeg izbora
u okviru uZe nauéne oblasti Opsta elektrotehnika 4
Ukupan broj bodova za obrazovnu djelatnost kandidata prije poslednjeg izbora
u okviru drugih uZih nauénihoblasti . 2
Ukupan broj bodova za obrazovnu djelatnost kandidata prije poslednjeg izbora  ............. 6
2. Obrazovna djelatnost poslije posljednjeg izbora
Univerzitetski udzbenici koji se koriste u zemlji
Iz uZe naucne oblasti Opsta elektrotehnika

............. 0 bodova

Iz drugih uzih nauénih oblasti
Informatika (Osnove informacionih tehnologija), Besjeda, Banja Luka College, Banja Luka, 2011
............. 1x6=6 bodova

Studijski prirucnici

Iz uze naucne oblasti Opsta elektrotehnika

............. 0 bodova

Iz drugih uzih naucnih oblasti

SISTEMI BAZA PODATAKA, 2010
I KOLOKVIJ PROGRAMIRANIJE, 2010

Osnove programiranja 1 kolokvij (Visual Basic), 2010
............. 3x2=6 bodova

Gostujudi profesor na domadim univerzitetima

Iz uze naucne oblasti Opsta elektrotehnika

Univerzitet u Isto€nom Sarajevu:
1.3.2010.-30.9.2010. nastavnik na Fakultetu za proizvodnju i menad’ment Trebinje, studijski

program Industrijski menadZment (kandidat u biografiji navodi da se radi o predmetu

"Elektrotehnika")
............. 1x3=3 boda

8




Iz drugih uzih naucnih oblasti

1.10.2009.-28.2.2011. nastavnik na MasSinskom fakultetu Isto¢no Sarajevo, studijski program

Masinstvo, predmet "Informatika"
............. 1x3=3 boda

Gostujuli profesor na inostranim univerzitetima

Kandidat je u okviru CEEPUS projekta boravio na sljede¢im inostranim univerzitetima, kroz
aktivnost "teaching mobility":

4-30.10.2010. University of Bratislava, Faculty of Mechanical Engineering

1-30.4.2009. "Politehnika" University of Timisoara, Faculty of Engineering Hunedoara,
1-31.12.2009. "Politehnika" University of Timisoara, Faculty of Engineering Hunedoara,
1-30.5.2010. University of Novi Sad, Faculty of Technical Sciences, Department Mechanism and

Machine Design,
1-30.11.2010. "Politehnika" University of Timisoara, Faculty of Engineering Hunedoara.

............. 0 bodova

Obrazlozenje: Buduéi da kandidat nije bio angaZovan kao nastavnik na specifi¢nim predmetima,
Komisija za ove aktivnosti ne dodjeljuje bodove.

Mentorstvo kandidata za stepen drugog ciklusa

Iz uze naucne oblasti Opsta elektrotehnika

............. 0 bodova

Iz drugih uzih nauénih oblasti

Mentorstvo kandidata na drugom ciklusu studija na Nezavisnom univerzitetu Banja Luka za

magistarski rad na temu "Primjena radunara u nastavi matematike".
............. 1x2=2 boda

Kvalitet pedagoskog rada na Univerzitetu

Ukupan broj bodova za obrazovnu djelatnost kandidata poslije poslednjeg izbora

u okviru uZe naucne oblasti Opsta elektrotehnika e 6

Ukupan broj bodova za obrazovnu djelatnost kandidata poslije poslednjeg izbora

u okviru drugih uzih nauénihoblasti . 17

Ukupan broj bodova za obrazovnu djelatnost kandidata poslije poslednjeg izbora ............. 23
29

Ukupan broj bodova za obrazovnu djelatnost kandidata .




_ o 5. Stru¢na djelatnost kandidata
1. Stru¢na djelatnost prije poslednjeg izbora

Strulne knjige izdate od domaceg izdavaca

Iz uZe naucne oblasti OpSta elektrotehnika

............. 0 bodova

Iz drugih uZih naucnih oblasti

Osnove programiranja (Visual Basic), Besjeda, Banja Luka College, Banja Luka, 2007
Poslovna informatika, Visoka $kola za primijenjene i pravne nauke "Prometej", Banja Luka, 2007

2x3=6 bodova

Realizovan projekat, patent, sorta, rasa, soj ili originalan metod u proizvodnji

Tehni¢ko unapredenje pod nazivom "Paket za automatsko testiranje RU UNIV", RO Profesinalne
elektronike, Rudi Cajavec, 1986

............. 1x4=4 boda

2. Stru¢na djelatnost poslije posljednjeg izbora

Urednik casopisa, knjige ili kontinuiranog umjetni¢kog programa u inostranstvu

ANNALS OF HUNEDOARA, Hunedoara, Ruminija Pymynuja
ACTA TECHNICA, Hunedoara, Ruminija
Machine Design, Novi Sad, Srbija

............. 3x6=18 bodova

Realizovan projekat, patent, sorta, rasa, soj ili originalan metod u proizvodnji

Projekat "Robotizacija kao osnov privrednog razvoja za mala i srednja preduzeca kroz
radionice", Ministarstvo nauke i tehnologije Republike Srpske, 2009, saradnik na projektu

CEEPUS CIII-RS-0304-04-1112 - Technical Characteristics Researching of Modern Products
in Machine Industry (Machine Design, Fluid Technics and Calculations) with the Purpose of
Improvement Their Market Characteristics and Better Placement on the Market, 2008, lokalni
koordinator projekta na Univerzitetu u Banjoj Luci

Projekat "Razvoj vjeStacke inteligencije, fazi logike u proizvodnim sistemima", Ministarstvo
nauke i tehnologije Republike Srpske, 2008, koordinator projekta

Projekat edukacije, Biro za zaposljavanje Republike Srpske i Masinski fakultet u Banjoj Luci,
2003, ucesnik projekta

Ukupan broj bodova za stru¢nu djelatnost kandidata







