








M3BJEUITA]IJ
KOMHUCHJE O IPUJABJLEHUM KAHJIUJATHMA 3A N3EOP V 3BAIGE

I TTOJAIIM O KOHKYPCY

Konkypc o6jassben: 07.12.2011.

YiKa HayuHa/yMjeTHUYKa 06nacT: AyToMaTHKa U poboTHka
Hasup ¢pakynrera: Enekrporexuunuku dakynrer

bpoj kanaunara koju ce Gupajy: 1

bpoj npujarmennx kanauaara: 1

I TOJAII O KAHJUJATHMA

Ilpsu Kanaunat

1. OcHoBHHU GHorpadcku nogauu
Hwme, cpeamwe ume u npesume: Tuno Kocuh
Hatym u mjecto pohema: 22.11.1983., Bama Jlyka
YcTaHoBe y KkojuMa je 6MO 3anoclieH: Yuusepsurer y Bamwoj Jlyum, Enexrporexuunukn
¢dakyarer :
3Bama/ pajHa MjecTa: aCHCTEHT Ha [peAMETHMA: YnpaBbaibe y peasHoM BpeMeHy M yrpalieHu
padyHapcku cuctemu, Cuctemu 3a ynpassbare M Hagsop (PLC, SCADA), Meroau Bjewnrauke
uHTEUreHUmnje, CHCTEMH ayTOMaTCKOr ynpaBibatba, JInneapna anre6pa, OcHoBu nporpamupaisa,
OcHoBH pauyHapcke TexHuke 1, OcHoBu padyHapcke TexHuke 2 (EnektporexHuuku dakynrer);
[Iporpamupatse n nnpopmaruka y wymaperBy, Mudopmarnka u F'UC y wymapcrpy (Wymapcku
bakynrer)
Hayuna/ymjeTHuuka obnact: HHsKemepeTBO M TeXHOIOrH je

2. buorpadmuja, iunaome u 3Bamwa-

OcHoBHe cTyauje: 1
Hasu nncruryuuje: Yuusepsurer y bawoj Jlyuu, Enextporexunuku daky.arer
Mjecto u roanna saspiuerka: Bama Jlyka, 2007. roaune

IIperxonnn u3bopu y HacTaBHa M HayuHa 3Baiba (MHCTHTYL]a, 3BaE M NEPHON): YHUBEP3UTET Y
bawoj Jyun, Enextporexnnuku ¢akynTer, acucTeHT Ha KaTeapH 3a ayTomatuky, 2008. -

3. Hayuna/ymjeTHuuka ajenaTHoct Kanauaara
1._Panosu npuje nocnenmwer usGopa/pensbopa

2. Pajou nocnuje nocaeamer n3Gopa/penstopa

Hayunu panoBu Ha ckymy mehynapoanor snavaja, mramnanm y ujesunu:

- Kocuh ., A Neural Network For Single Phoneme Recognition Based On Mel-
Jrequency Cepstral Coefficients Coding, Cumnosujym NEUREL Beorpan, 2010.

Y paoy je npeonoscen wnosu nawunm rxodosawa camoznacnuxa bazupan na men-
¢pexsenyujckum  xencmpannum Koeguyujenmuma wume je nojednocmasmena Heypoucka
Mpeoica Kopuwimena 3a npenosnasaree mux camoanacnuxa. Eguxacnocm u egexmusnocm

NpeOnodACen02 an2opumma je OeMONCMPUPANA U 3a MywiKe U 3 JCeHCKe 2080pHuUKe.
(6 6onosa)

- Kocuh [1., Banuh B., Mapuh I1., Robot geometry calibration in an open kinematic
chain using stereo vision, Koudepeniuja UNITECH ["abposo, Byrapcka, 2010.

Y pady ce mpemupa npobrem kanubpayuje 2eomempuje Manunynamopa y omeopeHom
Kuremamuikom nanyy kopuwmetoem cmepeo cuoa. Jeuje xamepe ce xopucme 3a mjeperse
nosuyuje 6pxa MAanunyiamopa, Kao u 3a mecmupare noHOGHUBOCIU Manunyiamopa 3a
padynaree  makcumanne 0oseomene zpewwe kanubpayuje. Cucmem je mecmupan  na
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cmanoaponom Robix manunynamopy u pesynimamu mecmosa NOKA3)jy 0a NpeoNodceHu

cucmem Kanubpuuie 2e0Mempujy MaHuny1amopa y epaHuyama Fwe2oee NoH08/bUBOCINIL.
( 6 6omoma)

Hay4ynu pajoBu Ha ckyny HAIIMOHAJIHOT 3HAYaja, ITAMIAHN Y IjeJIMHU:

- Kocuh JI., ‘bamuh B., Mapuh IL., Ilobomwmarwe rkoungepzenuuje anzopumama 3a
Kanubpayujy zeomempuje poooma, Cumnosujym INFOTEH Jaxopuna, 2010.

YV paoy ce mpemupa npobnem xanubpayuje maununyramopa nomohy omeopenoz
Kunemamuukoe Jnauya. Tedcuwme paoa je Ha ananusu u nobomUiAKY KOHEepeeHyuje
an2opumama y yumy CMarermd 0Cjemmueocmy Ha noiemny npoyjeny. Pasmampan je ymuyaj
u3bopa ckyna KoHpueypayuja Ha Keaiumem pjeuierba 3a mpu Hymepuuka memooa: Newton-
Raphson, onwmu umepayuonu memoo u Levenberg-Marquardt. Ilpoyjene unxpemenama 3a
KOpeKyujy napamemapa ceomempuje u epeuike npoyjene noiojicaja epxa Mawunyiamopa y
paonom npocmopy cy kopuutheHu 3a npoyjeHy u urycmpayujy Koweepeenyuje. Pesynmamu
nposedeHux cumynayuja nomephyjy nobosuara nOCMUSHYma npeoNoHCeHUM ANeOPUMMUMA.

(3 601a)

- Kocuh JI., Bamuh B., Mapuh I1., Hcnumuearwe nonoswusocmu manunyiamopa
Kopuuwimerwem cmepeo euoa, Cummnosujym UHJIEJI bama Jlyka, 2010.

Ionosmusocm nonodicaja 8pxa MaHunyiamopa je CMamucmuiuka 6eIUYUHa 6e3ana 3a
MAaYHOCM MAHUNYLAMOPA KOJd NPeoCcmas/ba 00CMYNarbe 00 CPedtbe 8PUjeOHOCMU OCMBAPEHUX
nosuyuja. Teocuwme 0802 paoa je na npumjeHu cmepeo Guod 3a UCNUMUBAFE NOHOB/HUBOCIU
Manunynamopa. Pesynmamu nposederux exchepumeHama NOKA3YJy 0a ce cmepeo 6Ud 6eoma
eqpukacno  Modice  UCKOPUCHUMU 34 UCNUMUBAIbEe  NOHOB/WUBOCMU — MAHUNYIAMOPA.

(3 001a)

- Kocuh JI., bBamuh B., Mapuh Il., Kanubpayuja zeomempuje manunynamopa
npumjenom zenemckoz anzopumma, Koudpepennuja ETRAN, Tecuh, 2011.

Kanubpayuja zeomempuje manunynamopa ce 0asupa Ha pjewasary cucmema
HeUHeapHUux jeOHa4yuHa, npu yemy je ped moe cucmema Hepujemio eehu 00 10. 3a pjemasarve
MAKGUX CUCMEMA PA3GUJeHU CY MHO2U HYMepUuKU MemoOU, aiu 3a YCHjeUulHy KOHEep2eHyuUjy
nompebHa je KeanumemHa npemnocmaska pjeuierba. I eHemcku anzopumam je umepayuoHu
Memoo 3a NPOHANANCEHE Pjeuierba U3 GeIUKO2 CKYNa mocyhux, mj. MHO20 je marbe ocjem/mbus
Ha u360p nouemne mpemnocmaegke. Y pady je npeOcmasmeHa MoOupuxayuja 2eHemckoz
aneopumma, 0OHOCHO He206UX onepamopa, npuiazohena pjeuiasarsy npobrema kanubpayuje
2eomempuje MaHuny1amopa. (3 6ona)

- banuh  B., Mapuhi II., Kocuh [, Ilpakmuuno pjewerwe npobnema
KOpecnoHOeHMmHUX MaYaKka npu Karubpayuju zeomempuje manunyiamopa, Konbepenmuja
ETRAN, Tecnuh, 2011.

IIpumjena cmepeo euda npu karubpayuju zeomempuje Mmanunynamopa omozyhasa
edpuxacnuje o0pehugarbe BarCKUX KOOPOUHAMA 6pXA MAHUNYIAMOPA NA  CAMUM  MUM
nosehasa eguxacnocm u ybpsasa npoyec kanubpayuje. Jeoan 00 0CHOGHUX NpoOIeMA KOju ce
Jjaemajy kada ce kopucmu cmepeo 6uo je npobnrem o0pehusarba KOpecnoHOeHMHUX mavaxka. ¥V
paoy je npuxazano NpaKmuyHo pjeuterbe NpoOiemMda KOPeCNOHOEHMHUX MAUAKA NPUMjeHOM
anzopumma Koju ce mememu Ha Koperayuju obaacmu. Iloxazano je Oa npeonosiceHu
aneopumam 3a0060/6A6a 3axmjege Kanubpayuje MaHunyiamopa. (3 6ona)

Vkynan 6poj 6oj0Ba: (24 60pa)

4. O6pa30oBHAa jeJIaTHOCT KAHAMAATA
1. Ob6pazoBHa JjeJIaTHOCT npuje nocieamer n3bopa/pensbopa

2. O6pa3oBHA JjeNaTHOCT MOCIU|E MOCJheIher n3bopa/peusbopa







